
ระเบียบกรมที่ดิน 
ว่าดว้ยการท าแผนที่ภาพถา่ยทางอากาศดว้ยอากาศยานไร้คนขับ  (UAV) 

พ.ศ.  2564 
 
 

เพื่อให้แนวทางการท าแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ  (UAV)  มีความเหมาะสม 
ถูกต้องเป็นไปตามหลักวิชาการ  และสนับสนุนให้ภารกิจด้านการท าแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศของกรมที่ดิน   
เกิดประสิทธิภาพและประโยชน์สูงสุด  จึงสมควรก าหนดหลักเกณฑ์และวิธีการเพ่ือให้การท าแผนที่ภาพถ่าย 
ทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ  (UAV)  เป็นไปโดยถูกต้องและเป็นมาตรฐานเดียวกัน 

อาศัยอ านาจตามความในมาตรา  32  แห่งพระราชบัญญัติระเบียบบริหารราชการแผ่นดิน   
พ.ศ.  2534  ซึ่งแก้ไขเพ่ิมเติมโดยพระราชบัญญัติระเบียบบริหารราชการแผ่นดิน  (ฉบับที่  5)  พ.ศ.  2545   
ประกอบด้วยข้อ  2  (1)  (4)  และข้อ  14  (1)  (2)  (3)  แห่งกฎกระทรวงแบ่ง ส่วนราชการกรมที่ดิน   
กระทรวงมหาดไทย  พ.ศ.  2557  ออกตามความในพระราชบัญญัติระเบียบบริหารราชการแผ่นดิน   
พ.ศ.  2534  อธิบดีกรมที่ดิน  จึงวางระเบียบไว้  ดังต่อไปนี้ 

ข้อ 1 ระเบียบนี้เรียกว่า  “ระเบียบกรมที่ดิน  ว่าด้วยการท าแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศ 
ด้วยอากาศยานไร้คนขับ  (UAV)  พ.ศ.  2564” 

ข้อ 2 ระเบียบนี้ให้ใช้บังคับตั้งแต่บัดนี้เป็นต้นไป  
ข้อ 3 ในระเบียบนี้ 
“การส ารวจด้วยภาพถ่าย”  (Photogrammetry)  หมายถึง  ศาสตร์และเทคโนโลยีหนึ่งส าหรับ

การส ารวจรังวัดเพ่ือท าแผนที่และผลิตเป็นข้อมูลสารสนเทศ  การรังวัดด้วยภาพจะใช้ภาพเป็นสื่อกลาง 
ในการรังวัด  ภาพที่ใช้เป็นสื่อกลางในการบันทึกสิ่งปกคลุมและสิ่งที่ปรากฏทางกายภาพบนผิวภูมิประเทศ  
สิ่งที่ปกคลุมและปรากฏบนภูมิประเทศเป็นไปตามลักษณะของการใช้ที่ดินอาณาบริเวณอาคารสถานที่หรือ
วัตถุที่สนใจ  ภาพของสิ่งเหล่านั้นจะไปปรากฏในลักษณะจ าลองแบบตามหลักการฉายของแสง 
ด้วยวิธีทางกลไก  เชิงทัศน์  หรือเชิงคณิตศาสตร์  ท าให้สามารถจ าลองสถานการณ์เหมือนขณะที่บันทึกภาพได้ 

“อากาศยานไร้คนขับ”  (Unmanned  Aerial  Vehicle,  UAV)  หมายถึง  อากาศยานที่ไม่มี
นักบินควบคุมบนเครื่อง   

“การส ารวจด้วยภาพถ่ายจากอากาศยานไร้คนขับ”  (UAV  Photogrammetry)  หมายถึง  การส ารวจ
ด้วยภาพถ่ายที่ใช้ภาพถ่ายจากกล้องถ่ายภาพที่ติดตั้งบนอากาศยานไร้คนขับ 

“แผนที่ภาพถ่ายทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ”  หมายถึง  แผนที่เป็นภาพถ่ายซึ่งแสดง
รายละเอียดต่าง ๆ  ของพ้ืนที่ที่เป็นปัจจุบันขณะท าการบินถ่ายภาพทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ 
ตามหลักวิชาการว่าด้วยการส ารวจด้วยภาพถ่าย  (Photogrammetry)  เพ่ือก าหนดค่าพิกัดต าแหน่ง 
บนภาพถ่ายดังกล่าวสัมพัทธ์กับต าแหน่งบนพื้นผิวโลก 

“จุดภาพ”  (Pixel)  หมายถึง  หน่วยพ้ืนฐานของภาพที่แสดงผลรวมกันเป็นภาพ 
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“ระยะระหวา่งจุดศูนย์กลางจุดภาพบนพ้ืนดิน”  (Ground  Sample  Distance,  GSD)  หมายถงึ  
ระยะห่างระหว่างจุดศูนย์กลางของจุดภาพที่อยู่ติดกันเมื่อวัดบนพ้ืนดิน 

“ส่วนซ้อน”  (Overlap)  หมายถึง  ส่วนทับซ้อนของภาพที่อยู่ประชิดกันในแต่ละแนวบิน 
ซึ่งจะครอบคลุมพื้นที่เดียวกันบางส่วนเพื่อใช้เป็นคู่ภาพสามมิติ 

“ส่วนเกย”  (Side  Lap)  หมายถึง  ส่วนทับซ้อนของภาพที่เกิดจากการเหลื่อมกันของภาพจาก
แนวบินที่ประชิดกัน 

“การก าหนดต าแหน่งแบบจุดเดี่ยว”  (Single  Point  Positioning,  SPP)  หมายถึง  การรังวัด
ค่าพิกัดด้วยเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมจ านวน  1  เครื่อง  

“การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์แบบ  RTK”  (Real  Time  Kinematic)  หมายถึง  การรังวัด
ด้วยการรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์  ได้ค่าพิกัด  ณ  ขณะที่ท าการรังวัด   

“การรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์แบบ  PPK”  (Post  Processed  Kinematic)  หมายถึง   
การรังวัดด้วยการรับสัญญาณดาวเทียมแบบจลน์  ได้ค่าพิกัดภายหลังการประมวลผล 

“จุดควบคุมภาคพ้ืนดิน”  (Ground  Control  Point,  GCP)  หมายถึง  จุดที่ทราบค่าพิกัด 
ในระบบพิกัดภูมิประเทศ  เพ่ือเป็นตัวกลางที่ท าให้สามารถจัดภาพหรือท าให้ภาพมีความสัมพันธ์กับพื้นดิน 

“จุดตรวจสอบ”  (Check  Point,  CP)  หมายถึง  จุดตรวจสอบคุณภาพของผลลัพธ์ที่ได้จาก 
การประมวลผลภาพถ่าย  โดยจุดตรวจสอบจะเป็นจุดที่ต้องท าการรังวัดค่าพิกัดต าแหน่งในระบบพิกัด  
ภูมิประเทศจริง  และรังวัดค่าพิกัดในผลลัพธ์ที่ได้จากการประมวลผลของภาพถ่าย  เพ่ือที่จะตรวจสอบ 
ค่าความถูกต้องเชิงต าแหน่งของผลลัพธ์ที่ได้จากการประมวลผล 

“ซิฟทฺ,  เอสไอเอฟที”  (Scale  Invariant  Feature  Transform,  SIFT)  หมายถึง  ขั้นตอน 
วิธีที่ใช้ในการสืบค้นและระบุต าแหน่งคุณลักษณะในภาพดิจิทัล  โดยจะสกัดต าแหน่งจุดส าคัญและน าไปใช้
ในการประมวลผล 

“จุดส าคัญ”  (Keypoint)  หมายถึง  จุดที่ได้จากการประมวลผลขั้นตอนวิธีซิฟทฺ ,  เอสไอเอฟที  
(Scale  Invariant  Feature  Transform,  SIFT)  ซึ่งจุดส าคัญที่ได้จะแสดงลักษณะเฉพาะของข้อมูล  เช่น  
สี  รูปทรง  เป็นต้น 

“จุดโยงยึด”  (Tie  Point)  หมายถึง  จุดภาพที่ปรากฏบนภาพข้างเคียงกันที่อยู่ต่างแนวบิน 
ที่มีส่วนซ้อนกันใช้ส าหรับยึดโยงภาพถ่ายในขั้นตอนการปรับแก้ข่ายบล็อกล าแสง  

“ความคลาดเคลื่อนจากการฉายกลับ”  (Reprojection  Error)  หมายถึง  ความคลาดเคลื่อน 
ทางเรขาคณิตที่เกิดขึ้นกับระยะของภาพระหว่างจุดฉายกับจุดที่รังวัด 

“พอยท์คลาวด์”  (Point  Cloud)  หมายถึง  กลุ่มของจุดสามมิติ  ที่จัดเก็บพิกัดและสีของแต่ละจุด 
“แบบจ าลองพื้นผิวภูมิประเทศเชิงเลข”  (Digital  Surface  Model,  DSM)  หมายถึง  การจ าลอง 

ค่าความสูงพ้ืนผิวของภูมิประเทศและจัดเกบ็ข้อมูลให้อยู่ในรปูแบบตารางกรดิ  หรือข้อมูลราสเตอร ์ โดยรวม
ความสูงของสิ่งปกคลุมพื้นผิวทางกายภาพของโลกด้วย  เช่น  สิ่งปลูกสร้าง  ต้นไม้  และพุ่มไม้  เป็นต้น 

้หนา   ๒

่เลม   ๑๓๙   ตอนพิเศษ   ๓    ง ราชกิจจานุเบกษา ๖   มกราคม   ๒๕๖๕



“แบบจ าลองระดับสูงเชิงเลข”  (Digital  Elevation  Model,  DEM)  หมายถึง  การจ าลอง 
ค่าระดับของภูมิประเทศ  และจัดเก็บให้อยู่ในรปูแบบตารางกรดิ  หรือข้อมูลราสเตอร์  โดยมีการก าจัดข้อมลู
ความสูงของสิ่งปกคลุมพื้นผิวทางกายภาพของโลกออกจากแบบจ าลองภูมิประเทศเชิงตัวเลข 

“ภาพออร์โท”  (Orthophoto)  หมายถึง  ภาพถ่ายที่ได้รับการขจัดความคลาดเคลื่อนเนื่องจาก
ความต่างระดับและความเอียง  ท าให้แสดงรายละเอียดในลักษณะที่มีต าแหน่งทางราบถูกต้อง 

“ทรูออร์โทโฟโต”  (True  Orthophoto)  หมายถึง  ภาพออร์โทที่ท าจากแบบจ าลองพ้ืนผิว 
ภูมิประเทศเชิงเลข  แสดงให้เห็นมุมมองแนวตัง้ของพ้ืนผิวโลก  สามารถตัดเรื่องความเอยีงของวัตถุออกไปได้  
และมองเห็นเกือบทุกสิ่งบนพื้นผิวโลก  

“ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่ง”  (Root  Mean  Square  Error,  RMSE)  หมายถึง   
ค่าความคลาดเคลื่อนรวมระหว่างค่าพิกัดจากการวัดบนภาพถ่ายที่ประมวลผลแล้วกับค่าพิกัดจาก 
การรังวัดภาคสนามที่จุดตรวจสอบ   

ข้อ 4 ภาคผนวกซึ่งก าหนดไว้ท้ายระเบียบให้ถือว่าเป็นส่วนประกอบที่ใช้ในระเบียบ   
ข้อ 5 ให้ผู้อ านวยการศูนย์ข้อมูลแผนที่รูปแปลงที่ดินรักษาการตามระเบียบนี้ 

หมวด  1 
งานภาคสนาม  สว่นการบินถ่ายภาพ 

 
 

ข้อ 6 การสร้างแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศดว้ยอากาศยานไร้คนขับ  ให้ใช้มาตราส่วน  1 : 500  
และการบินถ่ายภาพให้ด าเนินการ  ดังนี้ 

(1) ระยะระหว่างจุดศูนย์กลางจุดภาพบนพ้ืนดิน  ( Ground  Sample  Distance,  GSD)   
มีค่าไม่เกิน  7  เซนติเมตร    

(2) ส่วนซ้อน  (Overlap)  มีค่าไม่น้อยกว่าร้อยละ  80   
(3) ส่วนเกย  (Side  Lap)  มีค่าไม่น้อยกว่าร้อยละ  70 
(4) รูปแบบการบิน  ให้บินถ่ายภาพเป็นบล็อกสี่เหลี่ยมมุมฉาก   
ข้อ 7 ให้จัดท ารายการบันทึกเพ่ือควบคุมคุณภาพการปฏิบัติงานภาคสนาม  ส่วนการบินถ่ายภาพ  

ตามแบบฟอร์มที่ก าหนดในภาคผนวก  ก.   

หมวด  2 
งานภาคสนาม  สว่นการสรา้งจุดควบคุมภาคพ้ืนดนิหรอืจุดตรวจสอบ 

 
 

ข้อ 8 อากาศยานไร้คนขับที่ใช้ในการปฏิบัติงาน  มีคุณสมบัติตามที่ก าหนด  ดังนี้ 
(1) ขนาดเซนเซอร์ของกล้องถ่ายภาพมีขนาดตั้งแต่  1  นิ้วขึ้นไป 
(2) จ านวนจุดภาพมีจ านวนตั้งแต่  16  เมกะพิกเซล  (MP) 
(3) ประเภทชัตเตอร์เป็นแบบแมคคานิคชัตเตอร์  หรือโกลบอลชัตเตอร์ 
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(4) ประเภทของเลนส์เป็นแบบเลนส์ไพร์ม  (Prime  Lens) 
(5) การรังวัดพิกัดต าแหน่งถ่ายภาพเป็นแบบจลน์  (แบบ  PPK  หรือแบบ  RTK) 
ให้สร้างจุดควบคุมภาคพ้ืนดินอย่างน้อย  3  จุด  ต่อการประมวลผลภาพถ่าย  1  เที่ยวบิน  

และต้องกระจายอย่างสม่ าเสมอ  โดยมีระยะห่างระหว่างจุดไม่เกิน  2  กิโลเมตร 
กรณีใช้อากาศยานไร้คนขับมีคุณสมบัติไม่เป็นไปตามข้อ  8  (1)  ถึง  (5)  ให้สร้างจุดควบคุม 

ภาคพ้ืนดินอย่างน้อย  5  จุดต่อการประมวลผลภาพถ่าย  1  เที่ยวบิน  และต้องกระจายอย่างสม่ าเสมอ   
โดยมีระยะห่างระหว่างจุดไม่เกิน  500  เมตร 

ข้อ 9 ให้สร้างจุดตรวจสอบอย่างน้อย  4  จุด  ต่อการประมวลผลภาพถ่าย  1  เที่ยวบิน  และ
ต้องกระจายอย่างสม่ าเสมอ  โดยมีระยะห่างระหว่างจุดไม่เกิน  2  กิโลเมตร  

ข้อ  10 วิธีการรังวัดจุดควบคุมภาคพ้ืนดินหรือจุดตรวจสอบ  ให้ปฏิบัติโดยอ้างอิงระเบียบกรมที่ดิน   
ว่าด้วยการรังวัดท าแผนที่โดยวิธีแผนที่ชั้นหนึ่งด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์    
(RTK  GNSS  Network)  ดังนี้ 

(1) ก่อนท าการรังวัดให้ตรวจสอบเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมส าหรับสถานีจร  โดยรับสัญญาณ 
ที่หมุดตรวจสอบ  RTK  Network  ด้วยเครื่องรับสัญญาณดาวเทียมประกอบขาตั้งแบบสามขา  (Tripod)  
ตั้งให้ตรงศูนย์กลางหมุดดาวเทียม  และต้องมีเกณฑ์ความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งในทางราบ  ±๔  เซนติเมตร 

(2) รังวัดด้วยระบบโครงข่ายการรังวัดด้วยดาวเทียมแบบจลน์  โดยมีเงื่อนไขในการรังวัด  ดังนี้   
 (ก) ใช้วิธีการรังวัดตามรูปแบบหมุดดาวเทียม  RTK  Network 
 (ข) ค่าพีดอป  (PDOP)  ขณะท าการรังวัดไม่เกิน  5.0 
 (ค) ค่าอาร์เอ็มเอส  (RMS)  ในทางราบ  ไม่เกิน  3.0  เซนติเมตร   
 (ง) ผลการรังวัดเป็นแบบฟิกซ์  (Fixed) 
(3) รับสัญญาณดาวเทียมทุก  1  วินาที  และได้ข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียมไม่น้อยกว่า   

60  วินาที  อย่างต่อเนื่อง  จ านวน  3  ครั้ง  การรับสัญญาณดาวเทียมโดยระบบโครงข่ายการรังวัด  
ด้วยดาวเทียมแบบจลน์  ณ  สถานีจร  ให้ใช้เครื่องรับสัญญาณดาวเทียมประกอบขากล้อง  ตั้งให้ตรงจุด 
ควบคุมภาคพ้ืนดินหรือจุดตรวจสอบ  ก่อนการรับสัญญาณดาวเทียมทุกครั้ง  ให้ปิดเครื่องแล้วเปิดเครื่องใหม่   
เพ่ือให้เครื่องรับสัญญาณมีสภาพเริ่มต้นการท างานใหม่  โดยค่าความต่างของค่าพิกัดต้องอยู่ในเกณฑ์ 
ความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งทางราบ  ±๔  เซนติเมตร  และให้ใช้ค่าเฉลี่ย 

(4) กรณีรับสัญญาณดาวเทียมในพ้ืนที่ที่ไม่มีสัญญาณระบบสื่อสารให้ผู้รังวัดแจ้งให้ผู้ดูแลระบบ
ของสถานีควบคุมทราบก่อนด าเนินการ  เพ่ือน าข้อมูลดาวเทียมมาประมวลผลในภายหลัง  (Post-Processing)   
โดยให้รับสัญญาณดาวเทียมทุก  1  วินาที  และได้ข้อมูลการรับสัญญาณดาวเทียมไม่น้อยกว่า  10  นาที  
อย่างต่อเนื่องจ านวน  2  ครั้ง  และมีเงื่อนไขตามข้อ  10  (2)  โดยค่าความตา่งของค่าพิกัดต้องอยู่ในเกณฑ์
ความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งทางราบ  ±๔  เซนติเมตร  และให้ใช้ค่าเฉลี่ย   
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ข้อ  11  ให้จัดท ารายการบันทึกเพ่ือควบคุมคุณภาพการปฏิบัติงานภาคสนาม  ส่วนการสร้าง 
จุดควบคุมภาคพ้ืนดินหรือจุดตรวจสอบ  พร้อมจัดท าแบบหมายแสดงต าแหน่งจุด  ตามแบบฟอร์ม 
ที่ก าหนดในภาคผนวก  ข 

หมวด  3 
งานสว่นการประมวลผลภาพถ่าย 

 
 

ข้อ  12 การประมวลผลภาพถ่ายทางอากาศด้วยอากาศยานไร้คนขับ  ให้ด าเนินการตามหลัก
วิชาการว่าด้วยการส ารวจด้วยภาพถ่าย  (Photogrammetry)  โดยมีเงื่อนไขในการประมวลผล  ดังนี้ 

(1) ให้ก าหนดขนาดภาพเท่ากับต้นฉบับ  (Full  Image  Scale)  หรือ  1:1  ในการสร้าง 
จุดโยงยึดแบบอัตโนมัติ 

(2) การสกัดจุดภาพที่เป็นจุดส าคัญ  ให้ก าหนดจ านวนจุดส าคัญสูงสุดของภาพแต่ละภาพ   
อย่างน้อย  40,000  จุด   

(3) การสร้างจุดโยงยึดแบบอัตโนมัติ  ต้องมีจ านวนจุดโยงยึดไม่น้อยกว่า  10,000  จุดต่อภาพ  
และให้กระจายอย่างสม่ าเสมอทั่วทั้งภาพ   

(4) ความแม่นย าของการวัดจุดภาพของจุดควบคุมภาคพ้ืนดิน  ต้องมีความคลาดเคลื่อนของ 
การวัดไม่เกิน  2  จุดภาพบนภาพถ่าย 

(5) ค่าความคลาดเคลื่อนจากการฉายกลับ  (Reprojection  Error)  ต้องมีขนาดไม่เกิน  0.3  เท่า 
ของขนาดจุดภาพ 

(6) การสร้างแบบจ าลองพื้นผิวภูมิประเทศเชิงเลข  ให้ก าหนดความละเอียดไม่น้อยกว่า  1  เท่า
ของระยะระหว่างจุดศูนย์กลางจุดภาพบนพ้ืนดิน   

(7) การสร้างภาพออร์โท  ให้ก าหนดความละเอียดจุดภาพของภาพออร์โทไม่น้อยกว่า  1  เท่า
ของระยะระหว่างจุดศูนย์กลางจุดภาพบนพ้ืนดิน   

ข้อ  13 ให้จัดท ารายการบันทึกผลการปฏิบัติงาน  ส่วนการประมวลผลภาพถ่าย  ตามแบบฟอร์ม
ที่ก าหนดในภาคผนวก  ค. 

หมวด  4 
เกณฑ์ความถูกต้องเชิงต าแหน่งของแผนที่ภาพถ่าย 

 
 

ข้อ  14 ก าหนดให้ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งทางราบ  (RMSEr)  ของจุดตรวจสอบ  มีค่าไม่เกิน  
1.414  เท่าของระยะระหว่างจุดศูนย์กลางจุดภาพบนพ้ืนดิน  (Ground  Sample  Distance,  GSD)   

ข้อ  15 ก าหนดให้ค่าความคลาดเคลื่อนเชิงต าแหน่งทางดิ่ง  (RMSEz)  ของจุดตรวจสอบ  มีค่าไม่เกิน  
20  เซนติเมตร   
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หมวด  5 
การส่งมอบข้อมูล 

 
 

ข้อ  16 การส่งมอบข้อมูล  ให้ด าเนินการ  ดังนี้ 
(1) รูปแบบข้อมูลดิจิทัลที่ส่งมอบ  ให้ประกอบด้วย 
 (ก) ภาพออร์โท  นามสกุล  geotiff,  MrSID 
 (ข) แบบจ าลองพื้นผิวภูมิประเทศเชิงเลข   นามสกุล  geotiff 
 (ค) ข้อมูลพอยท์คลาวด์   นามสกุล  las 
 (ง) รายงานการประมวลผลภาพถ่าย   นามสกุล  pdf 
 (จ) ค าอธิบายข้อมูล  (Metadata)   
 กรณีตามข้อ  16  (1)  หากต้องการเปลี่ยนแปลงรูปแบบหรือนามสกุลของข้อมูลดิจิทัล 

ที่ส่งมอบ  เพ่ือให้มีความเหมาะสมหรือตามข้อตกลงในการปฏิบัติงาน  ให้ผู้ที่ได้รับแต่งตั้งเป็นผู้ควบคุมงาน 
เป็นผู้พิจารณาและสั่งการ   

(2) เอกสารที่ส่งมอบ  ให้จัดท าเป็นรายงานผลการปฏิบัติงาน  โดยประกอบด้วย 
 (ก) แผนการด าเนินงาน  และแผนการบินถ่ายภาพด้วยอากาศยานไร้คนขับ 
 (ข) ขั้นตอนการด าเนินงานภายในโครงการ 
 (ค) แผนที่ภาพรวมโครงการที่แสดงต าแหน่งจุดควบคุมภาคพ้ืนดิน 
 (ง) รายการแสดงผลการประมวลผลภาพถ่าย 
ข้อ  17 กรณีการปฏิบัติงานภาคสนามหรือการประมวลผลภาพถ่ายทางอากาศ  ไม่สามารถ

ด าเนินการตามที่ก าหนดไว้ในระเบียบนี้ได้  ให้ผู้ปฏิบัติงานรายงานให้ผู้ควบคุมงานทราบ  เพ่ือให้พิจารณาสั่งการ
แก้ไขปัญหา  โดยให้บันทึกเป็นหลักฐานตามแบบฟอร์มที่ก าหนดในภาคผนวก  ง.  และให้น าเสนอผู้รักษาการ
ตามระเบียบนี้  เพื่อใช้ประกอบการพิจารณาอนุมัติใช้แผนที่ภาพถ่ายทางอากาศในราชการต่อไป 

ข้อ  18 ให้ผู้รักษาการตามระเบียบนี้  เป็นผู้พิจารณาอนุมัติใช้แผนที่ภาพถ่ายทางอากาศ 
ในราชการ  ทั้งนี้  หากความถูกต้องของแผนที่ภาพถ่ายทางอากาศ  ไม่เป็นไปตามเกณฑ์ท่ีก าหนดในระเบยีบ  
ให้ผู้รักษาการตามระเบียบนี้  พิจารณาสั่งการให้ตรวจสอบ  แก้ไข  หรืออนุมัติใช้ในราชการได้  แล้วแต่กรณี 

 
ประกาศ  ณ  วนัที่  2  พฤศจิกายน  พ.ศ.  ๒๕64 

นิสิต  จันทร์สมวงศ ์
อธิบดีกรมที่ดนิ 
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